WE HAVE - RC ULTIMATE

Uzivatelska prirucka

Co soucasny firmware umi a jak se chova navenek — ovladani za jizdy,
TFT, Drive menu, WebSetup a bezpecnostni hlasky.

TX LOLIN S3 Mini RX LOLIN S3 Mini V2 aktualni beta - 8. 9. 2026 STM8 0.8 - 12C v3

Pfirucka popisuje soucasnou betu: TX 20260907-200420-152 a RX S3 Mini V2 20260907-200537-697 , vetné
svételného modulu STM8 0.8. Publikovany stable v3 zlstava beze zmény. Neresi vnitini strukturu firmware,
programatorské funkce ani servisni wire format. Dostupnost konkrétni fyzické funkce zavisi na tom, zda je v
aktivnim RX profilu pfifazeny odpovidajici vystup.
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RC Ultimate dnes neni jen vysila¢ dvou os. Uzivatel ma k dispozici jizdni profily, tfi varianty chovani v
kazdém profilu, pfiraditelné prepinace, rychlé ovladani auta na TFT, kalibraci, kompletni TX/RX profiler,
pulzni brzdu, diagnostické logy, bateriové a teplotni nastaveni, OTA a nékolik samostatnych

bezpecnostnich ochran.

Rizeni
CtyFi analogové vstupy, mapované role fizeni, trim,
endpointy, D/R, expo, invert a deadband.

Ovladani auta

Svétla, dalkova, majak, rampa, blinkry, hazard,

diferencialy, pfevod, parkovaci brzda, navijak a tempo.

Diagnostika

Link, TX/RX baterie, teploty motoru a ESC, RF Udaje,
CPU, pamét, ADC, stav Wi-Fi, incident logy a volitelné
OneWire/I2C periferie.

Jizdni profily
Az deset TX profil; kazdy mdze mit tfi samostatné
pojmenované jizdni varianty.

RX a externi vystupy

Lokalni OUT mapa a External svétla na STM8: jedenact
vystupl, pét HW PWM a sest soft-PWM, pfifazeni
funkci v profileru.

Bezpecnost

Kontrola neutralu, link failsafe, jisténi navijaku, battery
guard, thermal guard a OTA rollback.

Novy nebo vymazany RX ma bezpecné nulovy pocet aktivnich vystupl. Dokud uzivatel vytvori a ulozi RX profil,

polozky v menu mohou byt viditelné, ale na auté nemaji co ovladat.

2. Rychly start pred jizdou

1. Zapnéte TX a RX a nechte ovladaci prvky v neutralu.

2. Pockejte na navazani linku. Na CAR obrazovce se objevi stav TX/RX baterie a prestane byt aktivni ztrata spojeni.

3. Pokud se zobrazi kontrola vstup(, srovnejte oznacené osy do neutralu. Pfipadné pouzijte nabidku trimu nebo

vstupte do setupu.



4. Zkontrolujte aktivni profil a jizdni variantu. Teprve potom zacnéte ridit.

5. Po praci ve WebSetup ukoncete setup rezim. BEhem WebSetup je auto zamérné drzeno v bezpecném stavu.

TX 83%

CONNECTED

Mode
LIGHTS
MOT 62°

RX 72% SAFETY

TRAIL
NORMAL
REQ / ACT
ESC 48°

INPUT CHECK

THROTTLE NOT NEUTRAL

Continue
Trim axis
Enter setup

Orientacni vzhled hlavni CAR obrazovky. Kontrola vstupll pfed povolenim jizdy.

Nahledy jsou orientacni, nikoli pixelové presné screenshoty. Odpovidaji souc¢asnému rozloZeni a vyznamu obrazovek.

3. Enkodér a zakladni pohyb

Gesto V bézném provozu V menu nebo editoru
Otoceni Pfepina provozni TFT obrazovky. Pohybuje vybérem nebo méni editovanou hodnotu.
Jeden klik Na CAR otevre Drive menu. Kvlli rozpoznani dvojkliku Vstoupi do polozky, zahaji editaci nebo pouzije

se provede az po kratké prodlevé. vybranou akci.
Rychly Otevre hlavni TFT menu. Vrati se o Uroven zpét; v kofeni menu ho zavre.
dvojklik
Drzeni asi Bez bézné akce. V pfislusném editoru ulozi rozpracované TX nebo
12s potvrzené RX servo hodnoty.
Drzeniasi5 = Zapne nebo vypne WebSetup. PouzZivejte mimo kratké ukladaci gesto a fidte se
S stavem na TFT.

Provozni obrazovky pfi otoceni: CAR — ADC — TX-STATS — STATUS — STATS — CAR

4. Provozni TFT obrazovky

CAR — hlavni obrazovka pro jizdu

CAR soustiedi informace, které maji smysl sledovat za provozu:

e stav linku a Uroven TX/RX baterie;

e aktivni jizdni variantu a pfi nové link session kratky popup s Cerstvym jménem RX z jeho WELCOME identity; bez
platné identity se zobrazi neutralni RX;

e pozadované a skutecné stavy svétel a vybranych jizdnich funkci;
e stav motorové a ESC teploty;

e popupy ztraty linku, teplotni ochrany a battery cutoffu;



e rychlé Drive menu.

ADC — kontrola analogového ovladace

Zobrazuje zivou raw a zpracovanou hodnotu, pozorované minimum a maximum, zdroj osy, invert, trim, endpointy, D/R,
expo a ulozené kalibracni body. Je urcena hlavné pro hledani mechanického problému nebo kontrolu, proc se osa
nechova podle ocekavani.

TX-STATS — vysilac

Zobrazuje vytizeni obou CPU jader, volnou RAM a PSRAM. Jde o diagnostiku; na této obrazovce se nic nenastavuje.

STATUS — prenasené rizeni

Ukazuje aktudlni steering, throttle a masku prepinacl, pfichozi failsafe/actual stav, baterii, diagnostiku linku, RF write
time a Wi-Fi. Je vhodné pro ovéreni, zda se povel opravdu dostal z ovladace do pribézného fizeni.

STATS — spolecny prehled TX a RX

Obsahuje link a RF cas, TX PA/core/baterii a RX PA, baterii, motorovou teplotu a teplotu ESC. Baterie se zobrazuji i
procentem.

SCAN a SETUP WIFI

e SCAN prohleda podporované RF kandly, ukéze nalezené RX nazvy a umozni zvolit pfijimac/kanal.
e SETUP WIFI se objevi pfi setup rezimu a ukazuje AP/CLIENT, SSID, IP, RX online stav a RX IP.

RF scan muUze zménit vybér pfijimace nebo kanalu, ale sdm nekopiruje kompletni RX vystupni konfiguraci. Pred
jizdou vzdy ovérte aktivni profil.



5. Drive menu na obrazovce CAR

CAR - jeden klik — LIGHTS / WINCH / TEMPO

Otocenim se vybira polozka, klik ji pouzije a dvojklik se vraci zpét. Drive menu ovlada aktualni jizdu; neni nahradou za
trvalou konfiguraci profilu.

CAR MENU

LIGHTS

REQ / ACT

BLINK AUTO ON

HAZARD
LIGHTS

WINCH
TEMPO

LIGHTBAR
RAMP PWM

Koren rychlého Drive menu. Cast nabidky LIGHTS.

LIGHTS
Polozka na TFT

BLINK AUTO

BLINK L MAN / BLINK R
MAN

HAZARD
LIGHTS / HIGH BEAM

BEACON

LIGHTBAR

BRAKE MANUAL / REV
MANUAL

RAMP PWM

Co uzivatel uvidi na auté

Zapne nebo vypne automatické
smérovky podle fizeni.

Rucné zapne levy nebo pravy blinkr.

Zapne vystrazna svétla.
Hlavni a dalkova svétla.

Majék podle nastaveného rezimu
vystupu.

Zapne nebo vypne svételnou rampu.

Rucné vynuti brzdové nebo zpateckové
svétlo.

Zméni jas aktivni svételné rampy 0-100
%.

Ovladani

Klik pfepne stav a ¢eka na potvrzeni RX.

Klik pfepina ON/OFF.

Klik pfepina stav v aktualni jizdé.
Klik prepina stav.

Klik prepina stav.

Klik prepina stav.

Klik prepina stav a ¢eka na RX.

Prvni klik nacte hodnotu z RX, otoceni méni po 5 %,
dalsi klik odesle zménu.

U potvrzovanych polozek se kratce zobrazi cekani a vysledek, napfriklad OK, BUSY nebo chyba. Pokud aktivni RX profil
dany typ vystupu nema, pfikaz nemuaze mit fyzicky ucinek.

WINCH

e Vstup do WINCH nejprve pozada RX o bezpecné odjisténi.

e Otoceni méni rychlost od -100 do +100 % po 5 %.



e Klik okamzité pozada o STOP.
e Dvojklik zpét nebo zavieni menu nejdfive odesle potvrzeny STOP a potom navijak zajisti.

e Failsafe navijak rovnéz zastavi a disarmuje.

Navijak pouzivejte jen s vhodné nastavenym RX vystupem a bezpe¢nym mechanickym prostorem. Zobrazené
procento je pozadovana rychlost/smér, nikoli méreni skutecného pohybu lana.

TEMPO

e Tempo lze zapnout pouze pfi kladném plynu pfiblizné 5-60 %.

Po kliknuti uvolnéte plyn do dvou sekund. Aktualni hodnota se stane drzenou rychlosti.

e Otocenim enkodéru se setpoint méni po 5 %.

Vyssi fyzicky plyn mize tempo docasné prekryt.

Brzda, klik STOP, failsafe, zména jizdni varianty, nelspésné prevzeti nebo vstup do WINCH tempo zrusi.

Po zruseni se na TFT kratce zobrazi divod, napriklad BRAKE, FAILSAFE, DRIVE MODE, RANGE nebo WINCH.

6. Hlavni TFT menu

Libovolna provozni obrazovka — rychly dvojklik — Adjust / Setup / RF scan

Click:enter SETUP Dbl:back

WiFi setup
RF PA

Adjust

Display bright
Safety

Setup

RF scan
Logs

Koren hlavniho TFT menu. Priklad obrazovky Setup.

Adjust — rychla aprava rizeni

Pro kazdou aktuadlné mapovanou osu Steering, Throttle, Aux0 a Aux1 nabizi:
o Trim;
¢ Min endpoint;
e Max endpoint;

e Expo.

Zména se projevi zivé. Dlouhé drzeni asi 1,2 s ji ulozi. U steeringu se soucasné prenese stied automatickych blinkrd na
RX.

Adjust — servo setup

Pokud jsou v RX profilu dostupné odpovidajici funkce, Ize nastavit polohy Off a On pro:



e Front diff;
e Rear diff;

® Gear.

Pri otevreni kazdé karty si TX automaticky vyzada obé aktualni hodnoty z RX. BEhem naditéni se zobrazuje WAIT /
Loading RX...; po dokonceni klik rovnou zahdji editaci bez dal$iho nacitani. Editace pouziva hodnotu docasné v RAM,;
dlouhé drzeni ji uloZi do RX NVS a Uspéch se zobrazi az po potvrzeni.

Setup

Polozka Co déla navenek Trvalost

WiFi setup Prepina TX mezi AP a CLIENT a ukazuje stav Rezim a klientské Udaje se ukladaji.
synchronizace RX.

RF PA Voli AUTO, MIN, LOW, HIGH nebo MAX vykon radia pro Soucasny override se dlouhym ulozenim profilu
aktualni provoz/test. neuklada.

Display Méni jas TFT 1-100 %. Zivéd zména; dlouhé drzeni ulozi.

bright

Safety Nastavi idle failsafe Off, 15, 30, 60, 120 nebo 300 s. Dlouhé drzeni ulozi.

Logs Otevre stav a ovladani TX/RX loggeru a spolecné mazani. =~ Zapnuti/vypnuti se uklada; smazani logu je

nevratna provozni akce.
TX/RX Pokud je aktualizace dostupna, nabidne TX, RX nebo Méni firmware po potvrzeni Install now.
update spolecnou instalaci.

Setup — Logs
Karta oddéluje tfi potvrzené operace:

e TX logging ukaze lokalni ON/OFF; klik stav prepne a persistentné ulozi v TX.

e RXlogging po otevieni nejprve ukazuje WAIT, protoze TX nacita skutecny stav z RX. Potom ukaZe oN/OFF ; klik
odesle potvrzené persistentni prepnuti pres service linku. Bez dostupného RX se zobrazi NO RX.
e Erase all nejprve pozada RX o smazani jeho incident logu. Teprve po potvrzeni smaze TX failsafe a crash logy. Pfi

BUSY, timeoutu nebo nedostupném RX zlstanou TX logy beze zmény, aby nevzniklo nechténé jednostranné
smazani.

Uspé&na zména zobrazi SAVED; nepotvrzena operace zobrazi Service failed.Vypnuti loggeru existujici logy nemaze a
Erase all nemaze profily ani jinou konfiguraci. Cela karta byla prakticky ovéfena na aktualni TX/RX V2 beta dvojici.

Polozka WiFi setup v hlavnim menu sama nespousti webovy server. WebSetup se zapina drzenim enkodéru
pfiblizné 5 s.

RF scan

Spusti vyhledani pfijimaci na podporovanych kanélech. Na obrazovce se zobrazi jméno a kanal nalezeného RX;
otocenim se vybira a klikem pouzije. Pfed zménou doporucujeme znat jméno cilového prijimace.



7. WebSetup

Jak ho otevrit
1. Na TX drzte enkodér pfriblizné 5 s.
2. TX prejde do setup rezimu a na TFT ukaze Wi-Fi rezim, SSID a IP.
3.V rezimu AP se pfipojte k siti UltimateRC-TX. Soucasny vychozi AP je bez hesla.
4.V prohlizeci oteviete http://192.168.4.1/ .
5.V rezimu CLIENT pouZzijte IP z TFT, pfipadné http://tx.local/, pokud zafizeni podporuje mDNS.

Béhem WebSetup je fizeni zamérné v bezpecném setup/failsafe stavu. Pred jizdou WebSetup ukoncete a znovu
projdéte kontrolou neutralu.

Calibration Profiler

LINK
kvalita, RX age, failsafe

WIFI
AP/CLIENT, SSID, IP

BATTERY
TX a RX napéti, procenta

RX PRESENCE

online stav a adresa

TEMPERATURE
TX, motor, ESC

PROFILE

aktivni profil a RF kanal

Orientacni rozlozeni webu. Skutecné stranka je responzivni a prizpUsobi se telefonu nebo pocitaci.

8. Status a provozni nastaveni

Co lze sledovat

e kvalitu spojeni, stafi posledniho RX vstupu a uptime;
e setup/failsafe, RX pritomnost, aktivni profil a RF kanal;
e TX a RX baterii;

e TX teplotu a RX teploty motoru/ESC;

e skutecny Wi-Fi rezim, SSID, TX/RX IP a stafi presence;

e raw diagnosticky stav pres odkaz API.
Wi-Fi

Lze vybrat AP nebo CLIENT, zadat klientské SSID a heslo, proskenovat dostupné sité a zménit TX hostname. Po
ulozeni/prepnuti maze prohlize¢ spojeni ztratit; znovu se pfipojte podle nového rezimu a IP na TFT.

Pfi pfepnuti do CLIENT se TX pokusi bezpecné predat stejné klientské Udaje RX. Stav synchronizace je vidét na TFT i
webu.

Baterie TX a RX

Pro kazdou baterii se nastavuje:
e pocet clanky;

e napéti plného clanku;



e nominalni napéti ¢lankuy;

e cutoff napéti ¢lanku.

U RX Ize navic zapnout/vypnout Battery Guard a zkalibrovat méreni napéti pomoci hodnot z multimetru a parametrd
odporového délice.

Teplotni cidla a ventilatory

Spustit hledani 1-Wire cidel.
Prifadit jedinecnou roli ENG nebo ESC.

Pro kazdou roli vytvofit fan kfivku o 2-5 bodech.

Kazdy bod obsahuje teplotu 0-100 °C a PWM 0-100 %; vykon kfivky nesmi s rostouci teplotou klesat.

Web ukaze, ktery RX OUT pouziva funkci ventildtoru motoru nebo ESC.

OneWire obsluha bézi mimo fidici task a zivou sbérnici znovu periodicky prohledava. Odpojené cidlo se proto po
navratu znovu objevi bez restartu RX; bézné periodické scan/read fadky se do Serialu netisknou.

Volitelné 12C periferie

RX na sdilené 100kHz sbérnici tiSe sleduje svételny modul STM8 na adrese ox3e a jedno MPU6050, pfednostné exe8 a
potom ex69 . Serial vypiSe pouze zménu ustaleného seznamu, napfiklad [RX][i2c] connected 0x30,0x68.Odpojenia
navrat obou typu zafizeni bez restartu jsou prakticky ovérené.

Svételny modul je pIné zapojeny do RX profilu: po ovéreni identity dostane konfiguraci a potom aktudlni stav svétel. Pfi
odpojeni se profil zachovéa a po navratu se modul automaticky znovu nastavi. Podrobny postup je v kapitole External
svétla a 12C. U MPU6050 je soucasnou funkci detekce dostupnosti, nikoli fizeni modelu podle pohybového senzoru.

Logy

Web nabizi zobrazeni stavu, zapnuti/vypnuti, seznam, stazeni a smazani TX/RX incident log. Stejné zakladni persistentni
zapnuti/vypnuti obou roli a spole¢né mazani je dostupné také primo na TFT v Setup - Logs . Logy slouzi k diagnostice
udalosti; nejsou souvislym jizdnim zaznamem kazdého RF paketu.

9. Kalibrace analogovych ovladact

WebSetup — Calibration — zvolit AO-A3

Start > Projet oba dorazy > Ustavit stred > Save

1. Vyberte vstup AQ, A1, A2 nebo A3.

2. Stisknéte Start.

3. Plynule projedte cely mechanicky rozsah v obou smérech.

4. Uvolnéte ovladac do skutecného stfedu a pouzijte Set center.

5. Zkontrolujte raw, kalibrovanou hodnotu, minimum, stfed, maximum a deadband.

6. UlozZte pres Save, nebo relaci zahodte pres Dismiss.
Na stejné strance Ize vstup invertovat a nastavit nebo resetovat deadband. Kalibrace resi fyzicky rozsah ovladace; jizdni

citlivost, expo a endpointy se nastavuji v TX Profileru nebo rychle v TFT Adjust.

Kalibraci provadéjte bez jizdy a s volnym pohybem vsech pak. Chybné ulozeny stfed se projevi v safety gate i v
fizeni.



10. TX a RX Profiler

Jak chapat profily

TX profil

Jméno modelu, RF kanal, tfi jizdni varianty, mapovani

os, prepinace a idle failsafe.

RX profil

Jméno RX, RF kanal, pocet OUT, prifazené funkce a
jejich fyzické parametry.

Jizdni varianta

Jedna ze tfi sad citlivosti a chovani uvnitf aktivniho TX
profilu, napfiklad Normal / Crawl / Sport.

Fit RX
Sladi identitu/jméno a RF kanal s aktivnim TX
profilem. Nekopiruje OUT mapu.

Spravce TX profilt

K dispozici je az deset profill. Lze je pojmenovat, prfidat, smazat, vybrat jako aktivni a prirfadit jejich UI/RF kanal. Kazdy
profil obsahuje tfi varianty; aktivni variantu Ize naklonovat do pravé editované nebo za béhu prepnout.

Analogové osy

Pro role STEER, THROTTLE, AUX0 a AUXT1 Ize zvolit zdroj AO-A3 a nastavit invert, trim, D/R 0-100 %, min/max endpoint
-100 aZ +100 % a expo -100 az +100 %.

Prepinace SV1-SV12

Osm slotd odpovida fyzickym vstuplm; az Ctyfi dalSi mohou byt virtualni podle zapojeni analogového service selektoru.
Dostupné vazby jsou:

NONE LIGHTS LIGHTBAR HIBEAM BEACON DIFF FRONT DIFF REAR GEAR HI PBRAKE DRIVE MODE

SMART DIFF SMART BEAMS

Béznéa vazba mUze byt drzeni DIRECT, prepnuti klikem CLICK TOGGLE nebo prepnuti dlouhym stiskem LONG TOGGLE.
SMART vazby maji vlastni kratké/dlouhé chovani.

Apply TX, Save TX a Revert

Apply TX Pouzije upraveny aktivni profil jako docasny nahled v paméti.

Save TX Ulozi profil, varianty, osy, vazby a metadata a znovu je pouzije.

Revert Zahodi rozpracované zmény a vrati formular k ulozenému stavu.
RX OUT mapa

Uzivatel urci pocet aktivnich slotl a kazdému vybere logicky OUT a funkci. Skutecny GPIO je dan pinoutem dané RX
desky; na webu se nevoli libovolnym cislem pinu.

Skupina Dostupné funkce Nastavitelné vlastnosti

Rizeni STEER, THROTTLE Stred pulzu a travel.

Serva FRONT_DIFF_SERVO, REAR_DIFF_SERVO, Poloha OFF a ON; test ON je dostupny z
GEAR_SHIFT_SERVO profileru.

Navijak WINCH_PWM, WINCH_IN, WINCH_OUT U PWM stfed, travel a krajni OUT/IN polohy.



Skupina Dostupné funkce Nastavitelné vlastnosti

Hlavni svétla ~ LIGHTS, HIGH_BEAM, HEADLIGHTS, U kombinovanych/PWM funkci nizky duty.
HEADLIGHTS_COMBINED, LIGHTBAR

Zadni svétla TAIL_BRAKE, TAIL_LIGHTS_COMBINED, REVERSE_LIGHT Tlumeny/brzdovy duty a rampa podle funkce.
Signalni BLINK_L, BLINK_R, BEACON Auto blink, stred, prahy a rychlost; u majaku
svétla rezim a ¢asovani.

Ventilatory PWM_FAN_ENG, PWM_FAN_ESC Teplotni kfivky se nastavuji na Status strance.
Vypnuto NONE Slot nema fyzickou funkci.

Apply RX, Save RX, Reload a Fit

Apply RX Pouzije konfiguraci docasné. Hodi se pro kontrolu pfed ulozenim.
Save RX Aplikuje konfiguraci, ulozi ji do RX a provede kontrolni nacteni.
Reload Znovu nacte skutecny stav pfijimace do formulare.

Fit RX to Active profile Sladi RX jméno/identitu a RF kanal; OUT mapa zUstane zachovana.

Zaloha a obnova RX

¢ Download RX profile stahne nastaveni pfijimace jako soubor schema v6.

e Upload RX profile pfijima schema v1 az v6, pfed zapisem soubor zkontroluje a pracuje se zajisténymi vystupy.
Soubory v1/v2 dostanou pulzni brzdu v transparentnim rezimu OFF; novéjsi schémata zachovavaji jeji ulozené
nastaveni.

e Soubor zahrnuje lokalni i External vystupy. Migrace starsi mapy zachova fyzické pfifazeni; nové vlozeny OUT2 pro
PC4 zlstane bezpelné vypnuty.

e Po zapisu probiha kontrolni nacteni a porovnani.

Kompletni obnova kompatibilniho profilu do Cistého RX byla prakticky potvrzena vcetné hard-disarmu, NVS
commit/readbacku a nasledného browser readbacku. Nekompatibilni profil se spravné odmitne podle skutec¢nych
schopnosti cilové desky. PGvodni zélozni soubor si presto ponechte.

Pulzni brzda pro neproporcionalni ESC

V RX Profileru je volitelny kompatibilitni rezim Pulse brake. Vychozi OFF zachovava plvodni throttle servo signal 1:1.
Rezimy LINEAR duty a FIXED duty pouzivaji nastavitelnou obalku 5-50 Hz; samotny servo carrier zlistava 200 Hz. U
vysokych frekvenci ma efektivni duty hrubsi rozliseni podle 5ms RX fidiciho kroku.

Pri aktivnim rezimu prvni tah kniplu dozadu brzdi pulzy mezi plnym brzdnym endpointem a neutralem. Kalibra¢ni
deadband TX se doplnuje malou RX toleranci +2 %, takze neni nutné trefit presnou matematickou nulu. Skutecné
pusténi kniplu do tohoto neutralniho okna alespon na 100 ms pfipravi reverz a az druhy tah dozadu posle
proporcionalni zpatecku bez ABS.

Zakladni nastaveni je dostupné také pfimo na TFT v Adjust — ABS brake. Otevreni karty automaticky nacte vSech pét
skutecnych hodnot z RX; béhem prenosu se zobrazuje WAIT / Loading RX....Potom klik na fadek rovnou zahdji editaci,
otocenim hodnotu zménite a dalSim klikem ji potvrdite pouze do RAM. Dlouhy stisk ulozi aktudlni RX konfiguraci do
NVS; hlaska o ulozeni se zobrazi az po potvrzeni pfijimacem. Pokud RX neodpovida, nacitani se zastavi po prvni chybé
misto ¢ekani na dalsi polozky.



Tato funkce neni skutecné ABS se snimacem rychlosti. Zapinejte ji pouze pro konkrétni vyzkouseny regulator a
prvni test provedte s bezpecné zvednutymi koly. Nékteré ESC mohou sekvenci brzdéni a zpatecky vyhodnotit jinak.



10a. External svétla a 12C

STMB8 rozsifuje svételné vystupy prijimace. Bézné povely z prepinacli a Drive menu se pouzivaji stejné jako pro lokalni
svétla; misto fyzického vystupu urcuje RX profil. Cisla External OUTO-OUT10 jsou samostatna fada a nejsou ¢isly lokélnich
RX OUT.

Zapojeni
Na pouzivaném RX LOLIN S3 Mini V2 je SDA na GPIO35 a SCL na GPIO36. STM8 pouziva PB5/SDA a PB4/SCL. Sbérnice

bézi na 100 kHz, ma spolec¢nou zem a logiku 3,3 V s pull-up odpory SDA/SCL na 3,3 V (doporucené 4,7 kQ s ohledem na
jiz osazené odpory). Adresa modulu je ox3e. Tyto RX piny neprebirejte pro jinou desku.

Vystupy STM8 jsou logické signaly pro externi vykonovy stupen, nikoli napajeni LED. Na vyvojové desce PB5 sdili
vestavénou testovaci LED; jeji vétev musi byt pro 12C odpojena. Rozmérovani vykonovych prvk( a PCB zUstava
samostatnou casti zapojeni.

Vystupy aktualniho modulu 0.8

External STMS pin Rizeni

OUTO0 / OUT1 / OUT2 PC3 /PD3 / PC4 Hardwarové PWM
OUT3 /0OUT4 / OUT5 PC5 / PC6 / PC7 Soft-PWM

OUT6 / OUT7 / OUT8 PD2 / PD5 / PD6 Soft-PWM

OuUT9 / OUT10 PD4 / PA3 Hardwarové PWM

Profiler ¢te pocet vystupl a jejich schopnosti z modulu. Soucasna deska ma 11 vystup(; profil je pfipraveny az pro 16.
Kombinované FRONT (potkavaci/dalkova) a REAR (obrys/brzda) vyzaduji HW PWM. LIGHTBAR vyzaduje PWM. Blinkry,
zpatecku a majak Ize priradit podle nabidky daného kanalu. WORK_LIGHT je pfipravena protokolova funkce; samostatné
ovladani pracovniho svétla zatim neni soucasti popsané obsluhy.

Nastaveni v profileru

1. Oteviete WebSetup — Profiler a nactéte RX profil.

2.V sekci External zkontrolujte dostupnost modulu, pocet vystupt a jejich PWM moznosti. Bez kompatibilniho
modulu jsou uloZzené hodnoty pouze ke Cteni.

3. Vyberte vystup a funkci. Nepouzivané pozice ponechte vypnuté. Nastavte nabizené intenzity v procentech a
pripadny plynuly nabéh/dobéh.

4. Stejné svételna funkce mlze mit vice vystupt. Pokud existuje lokalné i externé, pouziva spoleéné funkéni
parametry, véetné casovani blinkr(.

5. Apply RX pouzije zménu docasné; po kontrole pouzijte Save RX pro zachovani po restartu. Download RX profile
zalohuje i External nastaveni.

Odpojeni, navrat a bezpecny stav
Po zapnuti zlstavaji vystupy modulu vypnuté do prijeti Uplné konfigurace a zivého stavu. Pfi zméné konfigurace RX

nejprve zklidni externi vystupy, pocka na potvrzeni nového nastaveni a potom obnovi svétla. Pfi odpojeni a opétovném
pfipojeni probéhne tento postup automaticky; lokalni vystupy RX a ulozené pfifazeni se neméni.

Pokud modul zlistane napajeny, ale ztrati data, po nastaveném komunikacnim timeoutu prejde na konfigurovanou
bezpec¢nou intenzitu. Navrat komunikace byl ovéren i odpojenim jednoho datového vodice. Hot-plug, migrace profil(,
offline profiler, reconfig a sdilené nastaveni byly uzivatelem prakticky potvrzeny.



11. Bezpecnostni hlasky a reakce

Co se
zobrazi

Input /
neutral
check

SIGNAL
LOST / LINK
LOST

Winch WAIT
/ chyba

Thermal
warning

Thermal trip

TX BATTERY
/ CRITICAL

Battery
cutoff

Service
BUSY /
FAILED

OTA
nabidka /
pribéh

Co systém déla

Nepovoli béznou jizdu, dokud nejsou problematické osy vyresené.

Hlaska se zobrazi az pfi potvrzeném debouncovaném LinkFs, nikoli po jediné
chybéjici ACK telemetrii. STATS pouziva stejny autoritativni link; stafi ACK a
Cerstvost vzdalenych dat se vyhodnocuji samostatné. RX pfi skutecné ztraté
prejde do failsafe, neutralizuje vystupy a serva nakonec hard-disarmuje.

Navijak ¢eka na potvrzeni arm, rychlosti, STOP nebo disarm.

RX hlida teplotni ochranu nezavisle na zobrazeni.

Spusti safety sekvenci, neutralizaci a disarm.

TX po potvrzeni kriticky slabé baterie zobrazi namérené napéti, kratce
ponecha hlasku citelnou, zhasne TFT a prejde do deep sleepu.

Drzi bezpecny stav a ¢eka na rozhodnuti; pfi kritickém priibéhu mdze RX
pfejit do sleep autonomné.

Pozadovana pomala akce nebyla potvrzena.

Po potvrzeni instaluje vybrany TX, RX nebo oba; boot guard kontroluje novy
start.

Co ma udélat uzivatel

Ustavit paky do neutrélu,
pouzit trim nebo vstoupit do
setupu.

Zastavit praci, obnovit
napajeni/spojeni a po navratu
znovu projit safety kontrolou.

Nepovazovat povel za
provedeny, dokud se neobjevi
potvrzeni.

Varovani Ize zavrit klikem, ale
je nutné odstranit pricinu a
neobchazet ochranu.

Nechat zafizeni vychladnout a
zkontrolovat chlazeni/senzory.

Baterii nabijte nebo vyménte.
Opakované zapinani slabé
baterie ochranu neobejde.

Klik: SLEEP. Drzeni asi 1,2 s:
trvaly GUARD OFF pouze
védomé.

Pockat, ovéfit link a akci
pfipadné opakovat.

Neprerusovat napéjeni a ridit
se vysledkem na TFT/webu.

Pozadovany stav a skutecny stav nejsou totéz. CAR a web tam, kde je to mozné, zobrazuji rozdil REQ/ACT nebo
vysledek potvrzené akce. To je dllezité hlavné u serv, svétel, navijaku, Wi-Fi synchronizace a ukladani RX.

Automaticka obnova nRF24

Po 200 ms bez platnych dat TX i RX zkontroluji vlastni radio. Pokud odpovida a drzi spravné nastaveni, pokracuji v
provozu; pfi zavadé jej znovu inicializuji. Dalsi kontrola nebo nedspésny pokus nasleduje nejdfive za sekundu. Samotna
obnova nezrusi failsafe: fizeni se vraci az s platnymi daty a spInénymi bezpecnostnimi podminkami. Chybéjici RX IRQ
preklene zalozni vycitani po 20 ms.

Kdyz se neobjevi beta OTA nabidka

Parova aktualizace potrebuje dostupny RX. TX nyni hleda v prvnich 10 sekundach Setup relace a po Uspésném nacteni
katalogu muze skoncit jesté pred pripojenim RX. Pokud RX pfisSlo pozdé, opustte Setup a s obéma zafizenimi
pfipravenymi jej znovu otevrete. Automatické prehodnoceni po pozdnim pfichodu RX je zatim oteviena oprava.



12. Co se ulozi a co je docasné

Zména

Drive menu svétla, ru¢ni
blink/brzda/reverse, tempo, navijak

RAMP PWM z Drive menu
TFT Adjust osy
TFT servo Off/On

RF PAVTFT

Jas aidle failsafe v TFT

TX/RX logging v Setup — Logs
Erase all v Setup — Logs

Apply TX / Apply RX
Save TX / Save RX

Wi-Fi, baterie, voltmetr, cidla a fan kfivky
pres web

External pfifazeni a parametry

Download RX profile

OTA

13. Soucasné hranice

Projevi se hned

Ano, v aktualnim provozu.

Ano, po potvrzeni RX.
Ano.
Ano, po komunikaci s RX.

Ano.

Ano.

Ano, po lokalnim ulozeni TX
nebo potvrzeni RX.

Ano, po potvrzeném poradi RX
- TX.

Ano.
Ano.

Podle dané operace.

Po Apply RX a potvrzené
konfiguraci modulu.

Nemeéni zafizeni.

Po instalaci a restartu.

Prezije restart

Nejde o profilové ulozeni.

Je to runtime override.
Az po dlouhém ulozeni.
Az po dlouhém potvrzeném save.

Soucasny override neni soucasti ulozenych
profilovych metadat.

Po dlouhém ulozeni.

Ano, kazdy stav se uklada ve své roli.
Logy jsou nevratné smazané; konfigurace
se neméni.

Ne.

Ano, po Uspésném ulozeni.

Po Uspésném Save.

Po Save RX; soucast zalohy RX profilu.

Vytvofi zalozni soubor v prohlizeci.

Ano, jde o novy firmware.

e Vykonové PCB svételného modulu vyzaduje dokoncit vybér MOSFETU, konektord, proudové limity a jisténi.

e Fyzicky thermal power-cut vystup na RX S3 Mini V2 zatim neni implementovany; thermal guard uz ale umi
warning/trip a bezpecné odstaveni vystupu.

e Praktické vyvolani RX thermal warning/trip a kontrola skutecnych RX_LAST.CSV zadznam( z(istavaji oteviené.

Ostatni postupné probrané praktické scénéare uzivatel potvrdil.

e TX/RX incident logy jsou diagnostickd pomucka spousténa udalostmi, nikoli souvisly zaznam jizdy nebo kazdého

RF paketu.

e PWM duty se v profileru zadava jako 0-100 %; interni pfevod na 0-255 provadi webova vrstva.



14. Rychly tahak

Zmeénit obrazovku Drive menu

Otocit enkodérem mimo menu. Na CAR jeden klik.

Hlavni menu Zpét / zavrit

Rychly dvojklik. Dvojklik v menu.

Ulozit TFT editaci Logy

Drzet pfiblizné 1,2 s v pfislusném editoru. Hlavni menu — Setup — Logs.
WebSetup Vychozi AP

Drzet pfiblizné 5 s. UltimateRC-TX, bez hesla, 192.168.4.1.

Bezpecné pied jizdou

Ukoncit setup, obnovit link, srovnat neutral a
zkontrolovat profil.

RC Ultimate — soucasna beta, stav 8. 9. 2026. TX 20260907-200420-152 + RX S3 Mini V2 20260907-200537-697, STM8 0.8. Oteviené polozky:
TODO.md; prehled: WE_HAVE.md; Uplny inventar: USER_FUNCTION_TREE.md.



